
Windows: 

1. Installieren Sie die Software - Slider von Tuncer Technik.  

2. Verbinden Sie die Linearführung Slider mit dem Strom, stecken Sie dazu das 12V 

Netzteil ein. 

3. Sie können den Slider entweder per USB oder ab der Version 1.5 über Bluetooth steuern. 

USB-Verbindung: Verbinden Sie lediglich ein USB-Kabel zwischen dem Slider und ihrem Computer. 

Bluetooth-Verbindung: Falls Sie kein Bluetooth am Computer integriert haben können Sie einen beliebigen 

USB-Bluetooth-Stick verwenden.  

In Ihren Bluetooth Einstellungen sollten Sie das Gerät „Slider“ finden. Verbinden Sie das Gerät, das 

Verbindungs-Passwort lautet: 1234 

 

Beispielhaft wird dies im folgenden unter Windows 8.1 vorgeführt: 

 

Klicken Sie unten rechts in der Desktopansicht, in der Nähe der Uhr, mit Doppelklick auf das 

Bluetooth-Symbol.  Dadurch gelangen Sie zu den PC-Einstellungen und können  

auf „PC und Geräte“ weiter klicken. 

  

Dann Klicken Sie auf die Schaltfläche „Bluetooth“. 

 

Der Slider sollte angezeigt werden, verbinden Sie ihn nun. Das Verbindungspasswort lautet: 1234 

                      

4. Starten Sie die Software „Slider“ und geben Sie den Produkt-Key ein.   

Der Produkt-Key ist ein Code den Sie beim kauf erhalten haben. 

5. Klicken sie auf „Auto Connect“ und das Programm findet selbstständig den 

richtigen „COM“-Anschluss. Daraufhin wird eine Verbindung aufgebaut und die weiteren 

Schaltflächen zur Steuerung werden anwählbar.  



Tipp: Wenn Sie wissen welcher COM-Anschluss zum Slider gehört können Sie auch direkt diesen 

oben links auswählen und auf „Connect“ klicken. 

 

 
 

6. Als erste Aktion sollten Sie auf „Nullen“ klicken, dadurch wird der Wagen auf dem die Kamera 

befestigt wird auf Null gefahren und die Steuerung weiß wo sich der Wagen befindet. 

7. Nun kann nach belieben verfahren werden. Die Geschwindigkeit und die Position sind über die 

Regler oder den Textfeldern eingebbar. Die Textfelder werden mit der Enter-Taste bestätigt. 

8. Über die Schaltfläche „Fahren“ wird der eingestellte Befehl ausgeführt. Die Zeit daneben gibt 

Auskunft über die errechnete Dauer bis der Wagen an der angegebenen Position angekommen ist.  

Tipp: Wenn Sie nicht jeden Befehl mit einem Klick auf die Schaltfläche „Fahren“ bestätigen wollen, 

können Sie auch ein Häkchen bei „Fahre direkt“ setzen und die befehle werden sofort versendet. 


